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-Rama (Hexacopter), podwozie

-Silniki BLDC

-Regulatory ESC

-Śmigła CW/CCW

-Kontroler lotu APM 2.6, zasilanie BEC

-Akumulatory LiPo, ładowarka LiPo

-Aparatura RC (nadajnik/odbiornik)

-Oświetlenie LED

-Opcjonalne / przydatne rzeczy

Spis części
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Rama + podwozie
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Silnik bezszczotkowy, silnik BLDC (ang. BrushLess Direct-Current motor) – rodzaj silnika elektrycznego, w którym 

zamiast mechanicznego komutatora ze szczotkami zastosowano elektrycznie sterowany komutator, cewki są 

nieruchome, a magnesy znajdują się na wirniku. Elektroniczny komutator zasilany jest prądem stałym. 

Układ komutatora kolejno włącza i wyłącza zasilanie cewek, których pole magnetyczne powoduje obrót wirnika.

Silniki BLDC 950kV
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Regulatory obrotów 30A 2s-4s

„S” odpowiada liczbie cel akumulatora 

1S – 3,7V, 2S – 7,4V, 3S – 11,1V, 4S – 14,8V.
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Śmigła

10 cali 3xCW 3xCCW

CW - ClockWise - zgodnie ze wskazówkami zegara

CCW - Counter ClockWise - przeciwnie do ruchu wskazówek zegara.
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Komputer pokładowy

APM 2.6 - kontroler, stabilizator, 

autopilot, oddzielna antana GPS

Zasilanie kontrolera lotu z LiPo tego samego co silniki, lecz nie 

poprzez ESC jak silniki, tylko przez BEC, o którym później.

Żyroskop oraz barometr wbudowany w kontroler, moduł GPS oraz 

kompas wbudowany w antenę. Antena podpięta przez magistrale I2C 

do kontrolera.
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Zasilanie Arducoptera
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Akumulatory

„C” odpowiada 

pojemności w [Ah]

„S” odpowiada liczbie cel akumulatora 

1S – 3,7V, 2S – 7,4V, 3S – 11,1V, 4S – 14,8V.
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Ładowarka, zasilacz
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Aparatura RC (nadajnik odbiornik)

Nadajnik 10 kanałów, odbiornik 6 kanałów

Przez to wykorzystanie jedynie 4 osi oraz 2 

przycisków trójpozycyjnych.

Przycisk 3-pozycyjny nr1:

(1)- Stabilize

(2)- Alt Hold

(3)- Loiter

Przycisk 3-pozycyjny nr2:

(1)- Normal Mode

(2)- Simple Mode

(3)- Super Simple Mode
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Przykładowy schemat podpięcia poszczególnych elementów w całość
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Oświetlenie LED

2x LED 1W 

White

2x LED 1W 

Red

2x LED 1W 

Yellow
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Między pokładami umieszczona płytka 

stykowa w rezystorami 22Ω 1W. Jako że 

obliczona wartość rezystancji oporników dla 

wszystkich diod była około 5-12Ω, a byłem w 

posiadaniu oporników 22Ω, toteż takie 

zamontowałem (prąd płynący przez diody jest 

przez to mniejszy, ale nie ma to większego 

znaczenia dla jasności diod.
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https://www.rc4max.com/hexacopter_s550_z_pcb__weglowe_wysokie_podwozie__wzmacniane_ramiona,2483,35799.html

https://www.rc4max.com/silnik_bezszczotkowy_rocket_x2212_950kv_cw,2606,30497.html

https://www.rc4max.com/sunrise_model_ubec_6a_-_regulator_odbiornikowy_(napiecia),2498,24993.html

https://www.rc4max.com/para_smigiel_weglowych_proprop_10x4_5_na_os_8mm_-

_komplet__prawe_i_lewe_(cw_i_ccw),2499,26936.html

https://www.rc4max.com/regulator_trojfazowy_blheli-s_cicada_30a__led__2-4s_-_sunrise_model,2496,39921.html

https://www.rc4max.com/apm_2_6_kontroler_lotu_do_modeli_zdalnie_sterowanych_z_gps_neo_6m,2485,26949.html

https://www.rc4max.com/tornado_power_11_1v_5000mah_20c_nano_(xt60),2584,29917.html

https://botland.com.pl/pl/akumulatory-li-pol/9313-pakiet-li-pol-redox-2600mah-20c-3s-111v.html

https://pl.wikipedia.org/wiki/Bezszczotkowy_silnik_elektryczny

http://abc-modele.pl/konstrukcja-i-zasada-dzialania-silnika-bezszczotkowego/

http://abc-modele.pl/definicje-regulator/

https://botland.com.pl/pl/zasilacze-dogniazdkowe/6761-zasilacz-impulsowy-12v5a-wtyk-dc-5521mm-5900804081128.html

https://botland.com.pl/pl/ladowarki-lipol-sieciowe/646-ladowarka-li-pol-li-fe-li-ion-ni-cd-ni-mh-z-balanserem-redox-alpha-v2.html

https://botland.com.pl/pl/aparatury-sterujace/14462-aparatura-sterujaca-flysky-fs-i6s-10ch-24ghz-odbiornik-ia6b-

5907773201472.html

https://botland.com.pl/pl/diody-led/1616-dioda-power-led-star-1-w-czysta-biel-z-radiatorem.html
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Dziękuję a uwagę


